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Strucna charakteristika programu

Program slouZi k nalezeni bodu s nejvétsi shodou mezi levym a pravym obrazkem za ucelem jejich
vzdjemného posunu pro potfebu stereovize s pevné konfigurovanymi kamerami.

Popis programu , Nalezeni souhlasného bodu v obrazech-ASW* — potieba pro posun obrazli ve
sterevizi pti pouziti pevnych kamer.
Pozadavky

Vstupni obrazky s min. rozliSenim 640x480 pixel, program Matlab ve verzi 2008b a novéjsi

Vstup: nazvy obraz( — levy a pravy, minimalni rozmér 640 x 480 pixel( !

Il=rgb2gray (imread('levy.bmp'));

I2=rgb2gray(imread('pravy.bmp')) ;

Vystup programu:

hodnota maxima shody:

napf.ans= 0.9820

a pocet pixell, o ktery je potifeba oba posunout. Levy tedy o polovinu a pravy také o polovinu.

Napf. diff = 30 (zde tedy o 15 a 15 pixell kazdy obrazek viici sobé)


http://robot.vsb.cz/zamestnanci/spacek/

Priklad — levy a pravy obrazek

V levém obrazku je uprostfed vytvoren vyfez — viz nize

Av pravém je z jeho stfedu vybran vzor k hledani (roozmér vyfezu cca 20 x 20 pixeld).

Je proveden vypocet normované vzajemné korelace tohoto vzoru s vyfezem. Vysledkem je priibéh,
kde jeho maximum znaci shodu obou obrazkd. Jeho souradnice x je tedy pozice, na kterou je potfeba
oba obrazky (levy a pravy) vzajemné posunout.
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Vystup programu:

hodnota maxima shody:

ans= 0.9820

a pocet pixell, o ktery je potfeba oba posunout. Levy tedy o polovinu a pravy také o polovinu.
(Zde tedy o 15 a 15 pixel()

diff= 30



